
Domácí úkol 9 (čtvrtek)
1. Vzpomeňte si na operátor derivace 𝗗: ℝ≤3[𝑥] → ℝ≤3[𝑥], který zobratuje

𝛼0 + 𝛼1𝑥 + 𝛼2𝑥2 + 𝛼3𝑥3 ↦ 𝛼1 + 2𝛼2𝑥 + 3𝛼3𝑥2

a) Najděte matici tohoto opertáoru 𝗗X
X v bázi X = (1, 𝑥 − 2, (𝑥 − 2)2, (𝑥 − 2)3) bez použití matic

transformace souřadnic.
b) Najděte matici transformace souřadnic 𝗧X ↦E a 𝗧E ↦X , kde E = (1, 𝑥, 𝑥2, 𝑥3) je kanonická báze

ℝ≤3[𝑥].
c) Ověřte pomocí maticového násobení, že platí 𝗗X

X = 𝗧E ↦X 𝗗E
E 𝗧X ↦E .

d) Najděte souřadnice polynomu 𝑝(𝑥) = 2𝑥3 − 4𝑥2 − 3𝑥 + 3 v bázi X .

2. Buďte 𝗳, 𝗴: 𝑉 → 𝑊 nějaká lineární zobrazení, nechť X je báze 𝑉 a Y je báze 𝑊. Dokažte, že

(𝗳 + 𝗴)Y
X = 𝗳Y

X + 𝗴Y
X .
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