Seznam podstatnych znalosti, které byste si méli z kurzu odnést

pojem okoli bodu (pfipadné prstencového okol{) a kde se pouziva (napf. definice limity funkce, derivace
funkce)

co je oteviend mnozina, uzaviena mnozina, hranice mnoziny
porozumeéni definicim:

— limity funkce vice proménnych

— derivace funkce podle vektoru (sméru), parcidln{ derivace funkce
— derivace zobrazeni (tj. totdlnfho diferencidlu zobrazeni)

— derivace slozeného zobrazeni

— tec¢né roviny ke grafu funkce nebo implicitné zadané plochy

gradientu (a jeho geometrickému vyznamu, jeho vztahu k teéné roviné a vrstevnicim)

co je Tayloruv polynom 2.radu

co je extrém funkce (lokdlni, globalni) a jak se hledd (na oteviené mnoziné, na mnoziné dané vazbami)
vyznam véty o nabyvani maxima spojité funkce na omezené a uzaviené mnoziné

zhruba popsat definici dvojného integralu na zdkladni oblasti (tj. horni a dolni souéty, suprema, infima

pouziti Fubiniovy véty

pouziti a znéni véty o substituci (dvojny, trojny integral)

pouziti zdkladnich typa substituci souradnic (poldrni, vélcové, sférické, linedrni)
fyzikalni vyznam tecného vektoru ke kiivce pri dane parametrizaci

vypocet délky kiivky, kiivkového integrélu z funkce a vektorového pole (tj. prace vektorového pole
podél orientované kiivky)

co je to konzervativni pole a hledani potencidlu

vyznam derivace parametrizace plochy (fadky v matici derivace jsou teéné vektory k souradnicovym
kiivkdm uréenym touto parametrizaci plochy)

vypocet obsahu plochy, plosného integralu z funkce a vektorového pole (tj. toku vektorového pole
orientovanou plochou)

pouzit{ integralnich vét (Green, Stokes, Gauss)



