Linearni algebra, TTinacté cviceni

Karel Pospisil

1 Skalarni soudin

1.1 V RR? s metrickym tenzorem E, ortogonalizujte bazi B.
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1.2V R?®s metrickym tenzorem G ortogonalizujte bazi B (jde o bazi n&jakého dvo-
jdimenziondIniho podprostoru prostoru R?).
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1.3V R? s metrickym tenzorem G ortonormalizujte bazi B .
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1.4 V R? je dan standartni skalarni soutin. Najd&te matice ortogonalnich projekci na

podprostory. Dale spoltéte vSechny pFislusné ortogonalni projekce a rejekce pro
vektor U = 251 — gg + 63.
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1.5 Jde-li to, vypocltéte sousta
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