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Matice

Spočtěte A + B, −A, AT , AB, BA pro

A =




2 1 0
1 1 2
−1 2 2


, B =




3 1 −2
3 −2 4
−3 5 −1


.
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Spočtěte A + B, −A, AT , AB, BA pro

A =
�
1 0 5

�
, B =




4
−2
3


.
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Určete všechny matice, které komutují s maticí A =

�
2 −1
3 −1

�
.
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Určete všechny matice, které komutují s maticí A =

�
2 −1
3 −1

�
.

Najděte bázi a dimenzi lineárního prostoru všech matic

komutujicích s matici A.
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Lineární zobrazení

Jádro, obraz, defekt a hodnost lineárního zobrazení.
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Necht’ f : R3 → R3 je zobrazení určené předpisem

f




x
y
z


 =




3x + y
2z
0




Dokažte, že se jedná o lineární zobrazení. Určete jeho jádro a obraz.
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Necht’ G : Mat2x2 → R je zobrazení určené předpisem

G
�

a b
c d

�
= a + b + c + d

Dokažte, že se jedná o lineární zobrazení. Určete jeho jádro a obraz.
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Mějme f




1
0
2


 =

�
1
3

�
, f



−3
4
−2


 =

�
2
−1

�
, f




0
2
1


 =

�
−3
5

�
.

Dokažte, že existuje právě jedno lineární zobrazení f : R3 → R2 s
těmito předpisy.

Zjistěte jaké je jeho jádro a obraz.

Určete hodnotu f



−1
2
1


 a

najděte všechna v ∈ R3 pro která f (v) =
�
−1
4

�
.
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Spočtěte jádro, obraz, defekt a hodnost lineárního zobrazení

der : R≤4[x ] → R≤4[x ]

(ax4 + bx3 + cx2 + dx + e) �→ (4ax3 + 3bx2 + 2cx + d)

Natalie Žukovec B0B01LAGA 2020 9 / 12



Matice lineárního zobrazení

Najděte matici lin.zobrazení der vzhledem
� k bázi B = (x4, x3, x2, x , 1),
� k bázi C = (1, x , x2, x3, x4),
� k bázím D = ((x − 2)4, (x − 2)3, (x − 2)2, (x − 2), 1) a

B = (x4, x3, x2, x , 1).
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Najděte matici f : R3 → R2

f




1
0
2


 =

�
1
3

�
, f



−3
4
−2


 =

�
2
−1

�
, f




0
2
1


 =

�
−3
5

�

� vzhledem k B = (




1
0
2


 ,



−3
4
−2


 ,




0
2
1


) a K2 = (

�
1
0

�
,

�
0
1

�
),

� vzhledem k B a C = (

�
2
−1

�
,

�
−3
5

�
).
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Zadejte maticemi:
� změnu měřítka (a-krát na ose x , b-krát na ose y ), Ma,b,
� projekce na osy, Px , Py ,
� rotaci o úhel α, Rα.
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